
第 !" 卷# 第 $" 期###############激 光 与 红 外 %&'(!"!)&($"

# "*$" 年 $" 月### ###########+,-./#0#1)2/,/.3 34546748!"*$"

##文章编号!$**$9:*;<""*$"#$"9$=!$9*:

!红外技术及应用!

红外成像导引头复杂环境适应性评估技术

张晓阳$""

"王炜强$

"付奎生$""

"$(中国空空导弹研究院!河南 洛阳 !;$**>%"(航空制导武器航空科技重点实验室!河南 洛阳 !;$**>#

摘#要!针对红外成像空空导弹的复杂环境适应性评估需求"研究确定了复杂环境的内涵和构

成要素# 认为复杂环境是种类众多(数量众多的事物及其交互因素构成的难以被导引头分析

和理解的场景# 定义了因素复杂度和对抗复杂度来量化描述作战环境的复杂程度"提出了建

立导引头指标体系的方法"研究了复杂环境指标和导引头指标的体系对应关系# 确立了评估

导引头复杂环境适应性的概率准则和效率准则"制定了仿真方案和评价指标体系# 基于此建

立了包括目标干扰模型(背景模型(红外成像导弹模型(仿真结果统计评价等模块的红外成像

空空导弹环境适应性仿真评估平台"实现了从靶试条件(仿真结果到劣化指标的快速准确定

位"能够评估导引头的环境适应能力"并为其设计改进提供依据#

关键词!红外成像导引头$复杂环境$性能评估$抗干扰
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为降低或克服红外制导导弹的威胁!各种反制

手段迅速发展起来!主要包括红外诱饵&红外干扰

机&激光干扰等+$ ]!,

' 在诱饵干扰弹的使用方面!文

献+:,论述了质心干扰中泊条弹&红外弹发射间隔

时间不当的危害!给出了计算发射间隔的方法' 文

献+A,提出了精确控制红外诱饵弹的发射时机&方

向和速度!诱使引信工作主动引爆来袭导弹来保护

本机的干扰方法' 文献+;,研究了诱饵弹多组间隔
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发射情形下!导弹脱靶量和诱饵强度&发射速度&发

射间隔的关系' 同时由于红外制导导弹作战任务的

扩展及应用范围的外延!一些非人为的自然干扰也

在影响着导弹性能的发挥!比如对地攻击时的复杂

地物背景及高速攻击时的气动热等' 这就要求红外

制导导弹必需具备一定的环境适应能力!因此近年

来武器装备的环境适应性能力日益受到重视!成为

衡量其作战效能的重要指标之一'

把环境适应性定义为导弹在复杂的空战环境或

作战要求下完成既定作战目标和任务的能力' 不仅

包括自然环境!还包括人为环境和导弹使用方式等'

对空空导弹而言!后二者的影响更为重要' 导引头

作为导弹多个关键战技指标的落脚点!评估和衡量

其在复杂空战环境下的适应性已经成为设计&试验

及使用人员共同关心的问题' 本文结合考核需求!

研究复杂环境的内涵及要素!构建仿真评估平台!建

立复杂环境指标和导引头指标间的对应关系!为导

引头性能判定和设计改进提供依据'

"#复杂环境内涵及构成要素

复杂环境定义为种类&数量众多的事物及其交

互因素构成的难以被导引头分析和理解的场景!包

括目标特性&人为因素&自然环境&弹目作用等因素'

"($#目标特性

目标特性是导弹必须适应的环境因素之一!包

括红外辐射特性和运动特性' 目标机的红外辐射特

性与其发动机的工作状态&导弹的观察视角有关'

运动特性包括飞行高度&速度&机动能力及方式等'

在攻防对抗过程中!目标机会进行各种机动飞行!随

着目标运动特性的变化!其辐射特性也会发生较大

的变化!因此导引头必须适应这种辐射变化'

"("#对抗模式

现代飞机一般会根据空战中的弹目态势来选择

合适的对抗模式!以获得最大的对抗效率' 对红外成

像导弹而言!当前和未来所面对的人为对抗手段主要

是红外诱饵弹和定向干扰机!定向干扰机以激光干扰

为主要研究方向!可能会造成导引头眩晕或失效'

红外诱饵包括欺骗式诱饵与伴飞式红外诱饵!

其辐射特性与高度&速度有关!高度越高!速度越快!

辐射强度越弱' 红外诱饵弹是一种主要的欺骗式诱

饵!干扰模式的不同会形成不同的目标干扰辐射比

和相对位置关系!影响因素包括辐射特性&投射方

向&投射速度&投射数量&投射时机&投射间隔等'

"(=#自然环境

自然环境会导致导引头视场中的辐射背景更加

复杂!有太阳辐射&云层辐射&大地背景辐射等' 所

处地理经纬度&季节&云和雨模型&气溶胶模型等因

素的差异会导致大气透过率不同' 自然环境因素的

复杂度及其与目标特性的对比关系决定导引头是否

能够快速&准确地理解场景图像并识别出目标'

"(!#弹目作用

弹目作用过程特性主要包括发射条件和导弹飞

行过程中的气动热特性' 发射条件主要是指作战高

度&发射速度&弹目距离&相对方位等' 作战高度不

同!对目标机的机动能力和红外辐射特性有影响'

作战速度不同!会影响到导弹的攻击区' 弹目距离

和相对方位不同!导引头所观测的飞机&诱饵图像差

异很大!对导弹攻击区有影响' 气动热特性与导弹

的飞行速度有关!速度越高!气动热越厉害!极端情

况下可能造成信噪比过低而使导引头丢失目标'

=#复杂环境的复杂度度量

为刻画环境的复杂性!定义因素复杂度"TK5P&8

'4Z4'!2+#$构成环境的各因素处于不同状态时对红

外成像导引头工作性能的影响程度!影响程度越大!

复杂性越高'

对抗复杂度"5&SFP4864KES84'4Z4'!O+#$攻防过

程中!红外成像导引头所观察到的环境中各因素共

同构成场景的复杂程度!复杂性越高表明劣化导引

头工作的能力越强'

因素复杂度和对抗复杂度满足$

O+i

"

4

2+

4

"$#

各因素复杂度和对抗复杂度如表 $和表 "所示'

表 $#红外成像导引头环境因素复杂度水平

因素名 复杂层级及描述 2+

天空背景

+4Z4'$ 净空背景 *(*

+4Z4'" 少云背景 *(!

+4Z4'= 多云背景 *(A

目标机机动

+4Z4'$ 无机动 *(*

+4Z4'" 水平急转 *("

+4Z4'= 斜半扣 *(=

+4Z4'! 滚转机动 *(:

目标机方位

+4Z4'$ 尾后 *("

+4Z4'" 侧向 *(=

+4Z4'= 迎头 *(:

对抗模式

+4Z4'$ 单颗 *(*

+4Z4'" 连续 *(=

+4Z4'= 分组 *(=

+4Z4'! 齐射 *(!

"!=$ 激 光 与 红 外#################### 第 !" 卷



续表#

因素名 复杂层级及描述 2+

发射距离

+4Z4'$ 远 *(=

+4Z4'" 中 *(=

+4Z4'= 近 *(!

气动热背景
+4Z4'$ 弱 *(!

+4Z4'" 强 *(A

表 "#对抗复杂度水平

复杂水平 O+值域 描述

+4Z4'$ * pO+p$(* 不复杂

+4Z4'" $(*

%

O+

%

"(* 较复杂

+4Z4'= "(* pO+

%

=(* 很复杂

##基于上述两个表格!可以得出不同作战条件组

合的O+值!即作战条件的复杂度!考核时依据复杂

度的水平值来选取作战环境条件'

!#复杂环境适应性评估方法

!($#指标体系

对设计人员来说!要从劣化的总体指标定位到

具体劣化部位!需了解与总体指标关联的子系统或

部件指标&甚至是软件算法中的一些表征量!确定出

真正影响总体性能的因素' 通常来说!高层次的目

标定义了低层次的需求!不同层次的需求定义不同

层次的性能!直到最后为每个对象定义性能指标'

反过来!导引头的性能提供导引头环境适应性的输

入!并最终反馈到其适应性的度量中' 导引头指标

体系主要包括两个层次$一是导引头总体层次指标

对作战环境条件的适应性描述%二是导引头的各子

系统技术指标对作战环境条件的适应性描述' 通过

上述自动关联后!不仅能回答导引头性能的好坏!而

且可具体到各子系统的技术指标'

在开展具体评估活动时!通常划分为不同的

层级进行!如图 $ 所示' 层次 $ 是对零件的输出信

号或特征进行评价和预测' 层次 " 是对导引头部

件或算法的状态属性进行评价和预测!即将部件

作为一个单独的实体进行评价' 层次 = 是对导引

头算法或真实结构部件间的关系或影响进行评价

图 $#环境适应性评估层级

和预测' 层次 ! 是对导引头的系统级性能进

行评价和预测'

上述各层次的评估中!性能评估是最困难的!它

需要一个系统级的&功能充分的平台来完成复杂环

境的适应性仿真!还需要有足够的知识来建立导引

头的指标体系!并将其与环境复杂度结合起来'

!("#评估准则

评估是面向一定目的的!导引头适应环境的目

标定位于$能在复杂环境中正确地识别出目标!具有

较高的跟踪精度!并输出品质良好的导引信号' 从

该意义上可以把环境适应性的评估分为能力评估和

影响评估两部分' 在导引头层面上!主要进行能力

评估!影响评估主要放在导弹层面!以脱靶量为

指标'

能力评估也可以分为两个方面!一是是否能够

完成作战目标!对应的评估准则是概率准则!衡量大

量仿真试验中的成功次数%二是完成作战目标情况

下!完成状态的好坏!如跟踪过程中丢失过目标又重

新正确识别的&跟踪误差较大的等!对应的准则是效

率准则' 评估的指标可以从识别目标的正确性和快

速性&跟踪的平稳性和准确性等方面进行考虑'

:#复杂环境适应性的仿真评估

:($#仿真评估平台总体结构

仿真模型的总体结构如图 " 所示!其核心是红

外成像空空导弹和导弹的外部工作环境模型两

部分'

图 "#系统总体结构

:("#目标运动模型

在主要考虑目标飞行性能和机动性能情况下!

=!=$激 光 与 红 外#)&($"#"*$"############张晓阳等#红外成像导引头复杂环境适应性评估技术



可把目标视为质点!其运动学方程为$
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为质心坐标%;
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为目标飞行速度%
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为

航迹倾斜角%

&

&

为航迹偏转角'

视目标为一个质点时!不考虑飞机的迎角和侧

滑运动!作用到飞机上的力为空气动力&重力和发动

机推力!用切向过载和法向过载的形式表示质点动

力学方程在目标航迹坐标系中的形式为$
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其中!;

0

为飞行速度%

%

&

为航迹倾斜角%

&

&

为航迹偏

转角%

'

&

为航迹滚转角%>

&

为切向过载%>

<

为法向过

载' 目标机的机动是通过改变切向过载&法向过载

和滚转角实现的!典型的机动动作包括平飞加"减#

速&俯冲&跃升&筋斗&盘旋&蛇形机动等'

:?=#干扰运动模型

典型的机载红外干扰弹在空中仅受空气阻力和

重力作用!其阻力与速度的平方成正比' 把刚体质

心运动方程投影到干扰轨迹坐标系得其动力学方

程为$
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为三个方向上的作用力%A为阻力%

-为质量%

%

为轨迹倾角和
&

为轨迹偏角'

干扰的质点运动学方程形式与目标一致'

:?!#目标干扰的辐射模型

目标干扰的红外辐射模型是构成复杂场景的

关键要素!构建红外场景的方法通常包括理论计

算生成法和实测数据生成法' 理论计算生成法是

直接利用理论物理模型!采用数值计算方法解方

程计算的方法来得到红外图像!因计算量太大而

往往不能满足仿真的实时性要求' 考虑到红外场

景仿真的难点在于难以获得目标准确的体元分

布&热源分布&热传递关系以及外界环境条件等因

素的影响!因此采用实测数据生成法' 红外成像

系统实测数据并非物体表面的真实辐射值!而是

经过大气衰减和其他效应扰动后的灰度值' 利用

该数据获得场景辐射值是数据测量的逆过程!须

先在测量数据和与之对应的辐射值之间进行映

射!然后将对应出来的辐射数据进行修正!从而得

到真实辐射值' 将这些真实值制作成红外纹理!

并将其映射到三维的场景模型上去!用场景驱动

软件实现场景'

:(:#云背景红外辐射模型

天空背景模型是通过生成云天空背景纹理映射

方法实现的' 其过程先是利用 LS'PDJ4F O84KP&8创

建一个WD''7&K8X!作为天空背景的模型%再使用其中

的L&XDTUN%E纹理映射方法对三维模型进行纹理

映射!并保存为T'P格式文件!通过调用 T'P文件实现

场景的驱动'

:(A#气动热模型

导弹在大气中高速飞行时!会产生气动加热!整

流罩外气体流场会形成一个弓形激波!温度&密度和

压力会发生很大梯度的变化' 产生的效应可分为气

动热辐射效应和气动光学传输效应两类' 前者的危

害是受热整流罩及其周围的高温气流的辐射导致图

像信噪比下降和图像品质劣化!甚至造成成像系统

饱和' 后者的危害是整流罩外流场及其受热后的物

性变化!导致图像模糊&抖动&偏移和能量衰减' 相

比而言!气动热辐射效应是主要因素!气动热辐射源

主要包括外部流场辐射和高温整流罩的辐射!需在

建模时考虑'

:(;#仿真方案及结果评估

除弹道条件外!红外成像导引头环境适应性

评估需要考虑的其他主要因素如表 $ 所示!将其

中相互独立的各因素划分为 = 水平!可构成正交

试验方案' 方案中的因素组合为不同的对抗复杂

度场景!则 >个因素的试验条件总数为 =

>

!如果每

种条件进行 : b$* 次重复!则需要进行的次数为

: q=

>

B$* q=

>

' 在具体实施时可根据目的!对因

素进行取舍'

导引头适应环境能力的评估!可以分解为探测

性能&跟踪性能以及抗干扰性能三个子目标的评估'

其中抗干扰性能包括抗自然背景干扰以及抗人工干

扰性能!在仿真平台中配置目标机&弹道条件&诱饵

干扰弹&气动热以及自然背景等要素!形成正交实验

!!=$ 激 光 与 红 外#################### 第 !" 卷



方案如表 = 所示'

表 =#环境适应性综合仿真评估方案

序号 特性 因素
仿真维度

独立 联合

$

"

目标运动特性
机动能力"过载# =

机动方式 =

=

=

!

目标辐射特性
目标辐射强度 =

目标大小"类型# =

=

:

A

气动热特性
气动热背景均值 =

气动热标背景标准差 =

=

;

<

>

干扰辐射特性

干扰辐射强度 =

干扰辐射强度闪烁 =

干扰大小 =

;

$*

$$

$"

干扰投放特性

投放模式 =

起投时间 =

投放间隔 =

;

$= 背景特性 背景辐射不均匀性 = =

综合仿真维度
=

$=

$;*$

##仿真结果显示!失败次数占试验总次数的

$!k!成功但存在问题的占 !k' 其中 !<k涉及抗

干扰性能!=!k涉及探测性能!$<k涉及跟踪性能'

通过关键因素分析可知!主要影响因素有诱饵弹&气

动热和目标能量闪烁等'

A#结#论

随着光电对抗技术的不断进步及武器装备作战

任务和范围的扩展!对其在复杂环境中完成既定作

战目标和任务的能力提出了较高要求!环境适应性

必将成为研究武器装备作战效能的一个长期话题'

本文以红外成像导弹为对象!研究了其复杂作战环

境的含义及要素!定义了因素复杂度和对抗复杂度

来描述导引头作战环境的复杂程度!提出了描述成

败的概率准则和描述优劣的效率准则!研究了进行

环境适应性仿真评估的方案!为定量评估导引头的

环境适应性打下基础'
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