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基于 ＮＳＳＴ变换与自适应 ＰＣＮＮ的多特征
遥感图像融合

张　康，黄永东，王国芬
（北方民族大学数学与信息科学学院，宁夏 银川７５００２１）

摘　要：针对基于ＮＳＣＴ变换的遥感图像融合算法存在计算复杂度高，细节表现能力不足的问
题，本文提出了一种基于ＮＳＳＴ变换与自适应ＰＣＮＮ的多特征遥感图像融合算法。首先，利用
ＨＳＶ变换提取ＭＳ图像的亮度分量Ｖ，并将得到的亮度分量 Ｖ与 ＰＡＮ图像分别进行 ＮＳＳＴ变
换；其次，对于低频子带，提出了一种基于自适应的ＰＣＮＮ融合规则，将空间频率和区域平均梯
度分别作为ＰＣＮＮ的外部激励和链接强度；对于高频子带，采用基于多特征的融合规则；最后，
进行逆ＮＳＳＴ变换和逆ＨＳＶ变换得到融合图像。仿真实验表明，该算法与一些经典的融合算
法相比不仅可以提高图像融合质量，在视觉效果和客观指标上也都有良好的表现。
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１　引　言
遥感图像在军事和民用领域中都扮演着重要角

色［１］，如军事侦察，农业生产，地理与气象学等。在

这些应用中总希望同时拥有高光谱分辨率和高空间

分辨率的图像，而这一要求在实际中是很难直接得

到的。由此就产生了遥感图像融合方法，从而有利

于实现对图像场景的全面描述和提高观察者对图像

的理解。

近年来，基于多分辨分析的融合方法［２］已成功

运用到不同类型的图像融合中，其主要思想是采用

小波变换［３］、Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换［４］和 Ｃｕｒｖｅｌｅｔ变换［５］等

实现图像的多尺度分解，进而执行后续的融合过程。

众所周知，ＮＳＣＴ变换［６］不仅保持了 Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换
的各向异性和局部化特性，同时又具有平移不变性，

故能有效防止伪吉布斯现象的发生；ＮＳＳＴ变换［７－８］

除了具有平移不变性之外，其计算效率比 ＮＳＣＴ变
换高；ＰＣＮＮ［９］拥有全局耦合和脉冲同步的出色特
性。文献［１０］中的 ＰＣＮＮ将所有神经元的链接强
度设置为相同的常数，其得到的结果与真实结果不

具有一致性。另一方面，在图像融合算法中，高频子

带大多采用单一的融合规则，如阈值控制［１１］、平均

梯度取大［１２］等。这些单一规则融合图像时会产生

细节表现能力不足的问题。鉴于此，王峰等［１３］提出

了一种基于多特征的遥感图像融合算法，采用了方

差、能量和平均梯度来构造多特征的高频系数融合

规则。但是，其低频系数的融合选取了像素绝对值

取大的规则，降低了融合图像的质量。

为了克服以上算法的不足，本文结合ＮＳＳＴ、ＰＣ
ＮＮ和多特征的各自优点，提出了一种基于 ＮＳＳＴ变
换与自适应ＰＣＮＮ的多特征遥感图像融合算法。首
先，利用ＨＳＶ变换提取ＭＳ图像的亮度分量Ｖ，并将
得到的亮度分量 Ｖ与 ＰＡＮ图像分别进行 ＮＳＳＴ变
换；其次，对于低频子带，提出了一种基于自适应的

ＰＣＮＮ融合规则，将空间频率和区域平均梯度分别
作为ＰＣＮＮ的外部激励和链接强度；对于高频子带，
采用了基于多特征的融合规则；最后，进行逆 ＮＳＳＴ
变换和逆ＨＳＶ变换得到融合图像。
２　基于 ＮＳＳＴ变换与自适应 ＰＣＮＮ的多特征遥感
图像融合算法

图像经ＮＳＳＴ变换后，会得到一幅低频图像和
若干幅与原图像尺寸相同的高频图像。其中低频图

像是原图像的近似图像，高频图像主要包含图像的

细节信息，如边缘细节和线性特征等。其分解示意

图见图１。另一方面，融合规则的选取对图像融合
质量起着至关重要的作用。

图１　ＮＳＳＴ分解示意图

Ｆｉｇ１ＤｅｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎｆｒａｍｅｗｏｒｋｏｆＮＳＳＴ

２１　低频子带融合规则
对于低频子带，本文采取自适应的 ＰＣＮＮ融合

规则，主要考虑其外部激励 Ｓｉｊ和链接强度 β的
确定。

２１１　ＰＣＮＮ模型
ＰＣＮＮ是一种反馈型网络，是由 Ｅｃｋｈｏｒｎ、Ｒｅｉｔ

ｂｏｅｃｋ和 Ａｒｎｄｔ等［９］在模拟哺乳动物的大脑视觉皮

层中神经元同步行为现象提出的一类二维人工神经

网络模型，具有全局耦合性和脉冲同步性。本文采

用一种常用的简化模型，该模型由以下方程来

描述［１４］：

Ｆｉｊ（ｎ）＝Ｉｉｊ（ｎ） （１）

Ｌｉｊ（ｎ）＝ｅｘｐ（－αＬ）Ｌｉｊ（ｎ－１）＋ＶＬ∑
ｋｌ
Ｗｉｊ，ｋｌ

Ｙｉｊ，ｋｌ（ｎ－１） （２）
Ｕｉｊ（ｎ）Ｆｉｊ（ｎ）×（１＋βＬｉｊ（ｎ）） （３）

θｉｊ（ｎ）＝ｅｘｐ（－αθ）θｉｊ（ｎ－１）＋ＶθＹｉｊ（ｎ－１）

（４）

Ｙｉｊ（ｎ）＝
１，Ｕｉｊ（ｎ）≥θｉｊ（ｎ）

０，{ ｅｌｓｅ
（５）

其中，Ｓｉｊ作为神经元的反馈输入Ｆｉｊ；链接输入Ｌｉｊ是
由伴随着突触权矩阵系数 Ｗｉｊｋｌ的邻域神经元；振幅
收益常数ＶＬ和时间衰减常数αＬ计算而来；Ｗｉｊ，ｋｌ的计
算公式如下：

Ｗｉｊ，ｋｌ＝
０，　　　　　　　　　（ｉ，ｊ）＝（ｋ，ｌ）

１
（ｉ－ｋ）２＋（ｊ－ｌ）槡

２
，（ｉ，ｊ）≠（ｋ，ｌ{ ）

（６）
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内部活动项 Ｕｉｊ是通过链接强度因子 β将反
馈输入 Ｆｉｊ与链接输入 Ｌｉｊ相结合而获得；θｉｊ是动
态阈值，其值是由前一状态的θｉｊ和输出结果Ｙｉｊ所
获取；ｎ表示最大迭代次数，ｋ，ｌ表示神经元的链
接范围，Ｖθ为放大系数，αθ为衰减时间常数。若
Ｕｉｊ（ｎ）≥θｉｊ（ｎ），则称神经元产生一个脉冲，即一
次点火。

２１２　外部激励Ｓｉｊ的确定
由于图像的空间频率能够较好地反映原图

像的边缘细节信息，因此，选择区域空间频率［１４］

作为 ＰＣＮＮ的外部激励，能够取得较好地融合效
果。一般情况下，空间频率只考虑水平和垂直两

个方向的计算，而实际上，对角线方向也非常重

要，其能够反映图像对角方向的边缘细节信息。

为此，本文采用改进后的空间频率，数学表达式

如下：

ＳＦ′＝ ＲＦ２＋ＣＦ２＋ＭＤＦ槡
２ （７）

其中，ＲＦ为水平方向频率；ＣＦ为垂直方向频率；
ＭＤＦ为对角方向频率。它们计算公式如下：

ＲＦ＝ １
Ｍ Ｎ－( )１∑

Ｍ

ｍ＝１
∑
Ｎ

ｎ＝２
Ｃｍ，( )ｎ－Ｃｍ，ｎ－( )[ ]１槡

２

（８）

ＣＦ＝ １
Ｍ－( )１Ｎ∑

Ｍ

ｍ＝２
∑
Ｎ

ｎ＝１
Ｃｍ，( )ｎ－Ｃｍ－１，( )[ ]ｎ槡

２

（９）
ＭＤＦ＝Ｐ＋Ｑ，其中：

Ｐ＝ １
Ｍ－( )１ Ｎ－( )１∑

Ｍ

ｍ＝２
∑
Ｎ

ｎ＝２
Ｃｍ，( )ｎ－Ｃｍ－１，ｎ－( )[ ]１槡

２

（１０）

Ｑ＝ １
Ｍ－( )１ Ｎ－( )１∑

Ｍ

ｍ＝２
∑
Ｎ

ｎ＝２
Ｃｍ－１，( )ｎ－Ｃｍ，ｎ－( )[ ]１槡

２

（１１）
这里Ｍ，Ｎ为图像的行数与列数；Ｃｍ，( )ｎ为图

像经ＮＳＳＴ分解后在 ｍ，( )ｎ处的低频子带系数。

２１３　链接强度β的确定
链接强度β反映图像像素的特征，同时可以调

节链接通道在内部活动中的权重，因此β的选取好
坏直接影响着融合效果。文献［１５］中提出了一种
基于平均梯度的指数衰减形式，增强了图像质量，

然而由于使用了依赖于像素灰度值的指数函数，

使得该方法在降低计算复杂度方面变得无能为

力。为此，提出一种区域平均梯度的方法，并将其

作为链接强度 β，定义图像的区域平均梯度为：

ｇ
－

ｉ，( )ｊ＝
１

Ｍ×Ｎ∑
Ｍ

ｉ＝１
∑
Ｎ

ｊ＝１

ｇ１（ｉ，ｊ）
２＋ｇ２（ｉ，ｊ）

２

槡 ２

（１２）

ｇ１ ｉ，( )ｊ＝ Ｉｉ，( )ｊ－Ｉｉ＋１，( )ｊ （１３）

ｇ２ ｉ，( )ｊ＝ Ｉｉ，( )ｊ－Ｉｉ，ｊ＋( )１ （１４）

其中，Ｍ×Ｎ表示区域大小，在此取为３×３。
然后根据脉冲点火次数来选择融合系数。具体

融合规则描述如下：

　ＣＦ ｉ，( )ｊ＝
ＣＶ ｉ，( )ｊ，ＹＶ ｉ，( )ｊ≥ ＹＰＡＮ ｉ，( )ｊ
ＣＰＡＮ ｉ，( )ｊ，ＹＶ ｉ，( )ｊ ＜ ＹＰＡＮ ｉ，( ){ ｊ

（１５）

其中，ＣＶ ｉ，( )ｊ，ＣＰＡＮ ｉ，( )ｊ分别为原 ＭＳ图像的 Ｖ分

量和原ＰＡＮ图像经 ＮＳＳＴ变换后在 ｉ，( )ｊ处的低频

系数，ＣＦ ｉ，( )ｊ为融合图像在 ｉ，( )ｊ处的低频系数，

ＹＶ ｉ，( )ｊ和ＹＰＡＮ ｉ，( )ｊ分别表示原 ＭＳ图像的 Ｖ分量

和原ＰＡＮ图像经 ＮＳＳＴ变换后在 ｉ，( )ｊ处的低频系

数的脉冲输出。

２２　高频子带融合规则
高频系数包含了图像的细节和边缘等特征信

息，所以其融合规则的选择将影响融合图像的清晰

度和光谱失真度。常用的高频系数融合规则是基于

标准方差、平均梯度以及能量等特征信息的融合规

则。大多数的方法只使用以上一种特征作为融合规

则，这样会使结果产生细节表现能力不足的问题，无

法实现主观视觉和客观评价指标的综合最优。为了

解决该问题，本文采取文献［１３］中提出的基于多特

征的规则进行高频子带的融合。规则简要描述

如下：

Ｋ１ ｉ，( )ｊ＝
ＧｒａｄＰＡＮ ｉ，( )ｊ／ＧｒａｄＰＡＮ
ＧｒａｄＶ ｉ，( )ｊ／ＧｒａｄＶ

（１６）

Ｋ２ ｉ，( )ｊ＝
ＳＴＤＰＡＮ ｉ，( )ｊ／ＳＴＤＰＡＮ
ＳＴＤＶ ｉ，( )ｊ／ＳＴＤＶ

（１７）

Ｋ１ ｉ，( )ｊ＝
ＥＰＡＮ ｉ，( )ｊ／ＥＰＡＮ
ＥＶ ｉ，( )ｊ／ＥＶ

（１８）

Ｒ１ ｉ，( )ｊ＝
Ｋ１ ｉ，( )ｊ， Ｋ１ ｉ，( )ｊ≥１

１
Ｋ１ ｉ，( )ｊ

， Ｋ１ ｉ，( )ｊ＜{ １
（１９）
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Ｒ２ ｉ，( )ｊ＝
Ｋ２ ｉ，( )ｊ， Ｋ２ ｉ，( )ｊ≥１

１
Ｋ２ ｉ，( )ｊ

， Ｋ２ ｉ，( )ｊ＜{ １
（２０）

Ｒ３ ｉ，( )ｊ＝
Ｋ３ ｉ，( )ｊ， Ｋ３ ｉ，( )ｊ≥１

１
Ｋ３ ｉ，( )ｊ

， Ｋ３ ｉ，( )ｊ＜{ １
（２１）

其中，ＧｒａｄＰＡＮ、ＧｒａｄＶ、ＳＴＤＰＡＮ、ＳＴＤＶ、ＥＰＡＮ、ＥＶ分别表示
ＰＡＮ图像和ＭＳ图像的Ｖ分量的整幅图像的平均梯
度、标准差和能量（整体平均梯度、标准差和能量都不

等于 ０）。ＧｒａｄＰＡＮ ｉ，( )ｊ、ＧｒａｄＶ ｉ，( )ｊ、ＳＴＤＰＡＮ ｉ，( )ｊ、
ＳＴＤＶ ｉ，( )ｊ、ＥＰＡＮ ｉ，( )ｊ、ＥＶ ｉ，( )ｊ分别表示 ＰＡＮ图像
和ＭＳ图像的 Ｖ分量的高频系数的区域平均梯度、
标准差和能量，设定的区域大小为３×３。

对于任何一个高频子带系数，将 Ｒ１ ｉ，( )ｊ、
Ｒ２ ｉ，( )ｊ和Ｒ３ ｉ，( )ｊ中的最大比率所对应的融合规则
选择为这一系数处的最终融合规则。

２３　本文融合算法步骤
基于以上的分析，算法步骤如下：

Ｓｔｅｐ１对ＭＳ图像进行ＨＳＶ变换，提取亮度分量
Ｖ，并对ＰＡＮ图像进行直方图匹配；

Ｓｔｅｐ２分别对匹配后的 ＰＡＮ图像和 ＭＳ图像的
Ｖ分量进行ＮＳＳＴ变换；

Ｓｔｅｐ３采用２１描述的低频融合规则对 ＰＡＮ图
像和ＭＳ图像的Ｖ分量的低频子带进行融合；

Ｓｔｅｐ４采用２２描述的高频融合规则对 ＰＡＮ图
像和ＭＳ图像的Ｖ分量的高频子带进行融合；

Ｓｔｅｐ５通过逆ＮＳＳＴ变换和逆 ＨＳＶ变换获得融
合图像。

融合算法流程图见图２。

图２　本文所提算法流程图

Ｆｉｇ２Ｆｌｏｗｄｉａｇｒａｍｏｆｔｈｅｐｒｏｐｏｓｅｄｉｍａｇｅｍｅｔｈｏｄ

３　实验结果与分析

为了验证算法的有效性和优越性，以 Ｍａｔ

ｌａｂ２０１２为工具，选择 ２组不同的遥感图像进行

仿真实验与分析，并分别与传统的 ＮＳＣＴ、ＮＳＳＴ、

ＮＳＣＴ－ＰＣＮＮ以及文献［１３］的方法进行比较。

其中 ＮＳＣＴ变换采用 “ｍａｘｆｌａｔ”滤波器和“ｄｍａｘ

ｆｌａｔ７”滤波器，方向级数为［１，２，３］，ＮＳＳＴ变换采

用“ｍａｘｆｌａｔ”滤波器。本文方法的 ＰＣＮＮ参数如

下：αＬ＝１，αθ＝０２， ｋ，( )ｌ＝ ３，( )３ ，ＶＬ＝１，

Ｖθ＝２０，ｎ＝２００。两组ＭＳ图像与ＰＡＮ图像及

采用不同融合算法得到的融合结果见图 ３和

图４。

图３　第一组原图像及各方法的融合图像

Ｆｉｇ３Ｔｈｅｓｏｕｒｃｅｉｍａｇｅｓａｎｄｆｕｓｅｄｉｍａｇｅｓｕｓｉｎｇｖａｒｉｏｕｓ

ａｌｇｏｒｉｔｈｍｓｏｆｔｈｅｆｉｒｓｔｇｒｏｕｐ
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图４　第二组原图像及各方法的融合图像

Ｆｉｇ４Ｔｈｅｓｏｕｒｃｅｉｍａｇｅｓａｎｄｆｕｓｅｄｉｍａｇｅｓｕｓｉｎｇｖａｒｉｏｕｓ

ａｌｇｏｒｉｔｈｍｓｏｆｔｈｅｓｅｃｏｎｄｇｒｏｕｐ

３１　视觉效果评价
从图３和图４可以看出，ＭＳ图像（ａ）具有丰富的

光谱信息，ＰＡＮ图像（ｂ）的细节信息显著。图（ｃ）～
（ｇ）分别为采用传统的ＮＳＣＴ、ＮＳＳＴ、ＮＳＣＴＰＣＮＮ、文献
［１３］的方法以及本文方法的融合结果。由图（ｃ）～（ｇ）
可知，这五种方法都能够从低分辨率的ＭＳ图像中提取
到光谱信息，并且从高分辨率的ＰＡＮ图像中提取到细
节信息，并将这两种信息体现在融合图像中。然而，基

于ＮＳＣＴ和ＮＳＳＴ所得的融合图像（ｃ）和（ｄ），由于融合
规则的不足，会丢失部分信息，造成细节表现能力不

足，图像的轮廓、纹理模糊，尤其从第二组实验中可以

看出图像对比度很低，图像很暗；基于ＮＳＣＴＰＣＮＮ方
法所得的融合图像（ｅ）保留ＰＡＮ细节信息的能力远不

如本文方法，而从第二组试验能看出虽然其对比度要

比前两种方法要好，但图像还是有点暗，说明此方法

不能很好的提取出 ＭＳ图像的光谱信息；基于文献
［１３］所得的融合图像（ｆ），虽然取得不错的融合效果，
但细节信息还是不够充分，不能高效地实现图像融

合；由本文方法得到的图像（ｇ）保存原ＰＡＮ图像的轮
廓、纹理细节更加清晰、丰富，并且色彩更接近原ＭＳ
图像，具有较好的主观视觉效果。

３２　客观评价
ＭＳ图像与ＰＡＮ图像融合的目的是尽可能的保

留ＰＡＮ图像的空间信息和 ＭＳ图像的光谱信息。

因此，本文主要采用信息熵 （ＩＥ）［１６］、交叉熵

（Ｄ）［１６］、互信息（ＭＩ）［１６］和运行时间（Ｔｉｍｅ）４种客

观评价指标定量地对融合结果进行分析和比较。其

中信息熵的值越大，其包含的信息量越多，融合效果

越好；交叉熵能够直接表示两幅图像（融合图像和

原ＭＳ图像）对应像素间的差异大小，其值越小，差

异越小，融合效果越好；互信息能够反映两幅图像

（融合图像和原ＰＡＮ图像）的相关性，其值越大，融

合效果越好。两组 ＭＳ图像与 ＰＡＮ图像采用不同

融合算法得到的融合结果客观评价指标值见表１和

表２。

表１　第一组图像的客观评价结果
Ｔａｂ．１Ｏｂｊｅｃｔｉｖｅｅｖａｌｕａｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓ

ｏｆｔｈｅｆｉｒｓｔｇｒｏｕｐｉｍａｇｅｓ

ｂａｎｄ ＩＥ Ｄ ＭＩ Ｔｉｍｅ／ｓ

ＮＳＣＴ

Ｒ ７５１１２ ００８３５ ２２５１４
Ｇ ７４５８３ ００６９３ １９７３３
Ｂ ７３９８５ ００４１３ １９５３０
ａｖｇ ７４５６ ００６４７ ２０５９２

９１２４

ＮＳＳＴ

Ｒ ７５５５８ ００９６８ ２２３７７
Ｇ ７５０３８ ００８７９ １９８９６
Ｂ ７４１５７ ００４３５ ２０１３０
ａｖｇ ７４９１８ ００７６１ ２０８０１

２５６

ＮＳＣＴＰＣＮＮ

Ｒ ７４８５６ ００７９４ ２４１９６
Ｇ ７４３２７ ００６８２ ２０８１４
Ｂ ７３８２６ ００４１７ １９９０１
ａｖｇ ７４３３６ ００６３１ ２１６３７

１０８７０

文献［１３］

Ｒ ７４６３１ ００３８４ ４３２７４
Ｇ ７４３１９ ００３５５ ２８７６４
Ｂ ７４３２１ ００２３４ ２０５１３
ａｖｇ ７４４２４ ００３２４ ３０８５０

１０９２９５

Ｐｒｏｐｏｓｅｄｍｅｔｈｏｄ

Ｒ ７５７２１ ００１２９ ２９９１３
Ｇ ７５４１１ ００２４８ ２４０４３
Ｂ ７４９８２ ００１４３ １９８４５
ａｖｇ ７５３７１ ００１７３ ２４６００

５５９４６
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表２　第二组图像的客观评价结果
Ｔａｂ．１Ｏｂｊｅｃｔｉｖｅｅｖａｌｕａｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓ
ｏｆｔｈｅｓｅｃｏｎｄｇｒｏｕｐｉｍａｇｅｓ

ｂａｎｄ ＩＥ Ｄ ＭＩ Ｔｉｍｅ／ｓ

ＮＳＣＴ

Ｒ ７４０３０ ０６７５５ ２３９１４
Ｇ ７３１７９ ０７０９８ ２７６３６
Ｂ ７０４９４ ０７２８３ １７２３１
ａｖｇ ７２５６８ ０７０４５ ２２９２７

９０８３

ＮＳＳＴ

Ｒ ７４４６７ ０６７３５ ２３２６８
Ｇ ７４１３９ ０６６７５ ２５４４４
Ｂ ７０８４６ ０８２３２ １６６６６
ａｖｇ ７３１５１ ０７２１４ ２１７９３

３４５

ＮＳＣＴＰＣＮＮ

Ｒ ７３７６２ ０６７７０ ２４７６７
Ｇ ７２４９８ ０７４０１ ２９７６６
Ｂ ７０４４６ ０６６４１ １７２２４
ａｖｇ ７２２３５ ０６９３７ ２３９１９

１０４１６

文献［１３］

Ｒ ７５３４６ ００８４２ ４３７５６
Ｇ ７３０５９ ００５１１ ５９３６６
Ｂ ７５５３０ ０２２００ ２２０７５
ａｖｇ ７４６４５ ０１１８４ ４１７３２

１１０２０９

Ｐｒｏｐｏｓｅｄｍｅｔｈｏｄ

Ｒ ７６７８１ ００５６１ ３６２０７
Ｇ ７４２２４ ００４６５ ４６４６３
Ｂ ７４９６８ ０１２１９ ２３７１９
ａｖｇ ７５３２４ ００７４８ ３５４６３

５５６５８

由表１可以看出，在第一组实验中，本文方法
的信息熵和交叉熵两个客观评价指标在 Ｒ、Ｇ、Ｂ
波段及平均值上都是最优的，而互信息在 Ｒ、Ｇ波
段上是次优的，略低于文献［１３］。由表２可以看
出，在第二组实验中，本文方法的信息熵和交叉熵

在 Ｒ、Ｇ、Ｂ波段上都是最优的，互信息在 Ｂ波段上
是最优的，在 Ｒ、Ｇ波段上是次优的，略低于最优
值。从而表明，本文方法在空间信息的提高与光

谱信息的增强上是整体最优的。在时间性能方

面，由于本文方法使用了 ＮＳＳＴ变换，有针对性减
小了计算量，其运行时间与文献［１３］相比有了较
大的改善，但由于引入了 ＰＣＮＮ和多特征，所以运
行时间方面要比传统的简单方法要长，但是与得

到的效果相比，时间上的牺牲是值得的。因此，本

文方法能够较好地适用于真实环境，具有较高的

实践应用价值。

４　结　论
本文在 ＮＳＳＴ变换的多方向性和时频局部化

等优良特性的基础上，结合 ＰＣＮＮ和多特征的优
点，提出了一种基于 ＮＳＳＴ和自适应 ＰＣＮＮ的多特
征遥感图像融合方法。对于低频子带，提出了一

种基于自适应的 ＰＣＮＮ融合规则；对于高频子带，

采用了基于多特征的融合规则。通过两组 ＭＳ与
ＰＡＮ图像融合实验表明，该方法可以有效提高图
像融合质量，并且在视觉效果和客观指标上都有

良好的表现。
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