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适用于 ＡＰＤ阵列的 ＴＤＣ电路研究进展
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摘　要：基于ＡＰＤ阵列的探测系统非常适合超高灵敏度、超高速探测，在主被动成像、激光雷

达、医学检测、波前探测、光纤通信等领域应用广泛，时间数字转换器（ＴｉｍｅｔｏＤｉｇｉｔａｌＣｏｎｖｅｒｔ

ｅｒ，ＴＤＣ）是其中的核心电路，完成对光子飞行时间（ＴｉｍｅｏｆＦｌｉｇｈｔ，ＴｏＦ）的高精度量化，对 ＴＤＣ

电路的研究具有非常重要的军事和民用价值。本文首先介绍了 ＴＤＣ电路的原理与最简单的

直接计数型结构，然后按三种典型结构分别综述了国内外适用于 ＡＰＤ阵列的 ＴＤＣ电路的发

展历程和最新成果，其中主要介绍了相位插值型ＴＤＣ，最后比较了三种典型结构的特点，并总

结了未来研究趋势。
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１　引　言
雪崩光电二极管（ＡｖａｌａｎｃｈｅＰｈｏｔｏｄｉｏｄｅ，ＡＰＤ）

是一种利用载流子雪崩倍增效应来提高检测灵敏度

的光检测二极管，具有结构紧凑、灵敏度高、动态范

围大、响应速度快的特点，因此，ＡＰＤ探测器非常适
合超高灵敏度、超高速探测，在主被动成像、激光雷

达、医学检测、波前探测、光纤通信等领域应用广泛。

随着高级驾驶辅助系统和自动驾驶技术的快速发

展，新能源汽车普及率不断提升，基于 ＡＰＤ探测器
的激光雷达逐渐走入人们的视野，其工作原理是向

目标发射激光脉冲，ＡＰＤ阵列接收并处理反射回来
的信号，经读出电路记录、存储、输出光子飞行时间



（ＴｉｍｅｏｆＦｌｉｇｈｔ，ＴｏＦ），从而实现距离探测。时间数
字转换器（ＴｉｍｅｔｏＤｉｇｉｔａｌＣｏｎｖｅｒｔｅｒ，ＴＤＣ）正是此系
统中测量时间间隔的核心组件，它通过将激光发射

信号和回波信号之间的时间差转换为数字码值，经

按照激光飞行特性计算激光飞行距离，从而实现对

目标物体距离的精确测量。随着应用需求的不断拓

展，ＡＰＤ阵列规模不断扩大，检测精度不断提升，对
ＴＤＣ阵列电路的性能要求日益提高。
２　ＴＤＣ的原理与电路结构
２１　ＴＤＣ电路的原理和基本结构

ＴＤＣ是一种将时间间隔转换为数字信号的电
路，根据实现载体的不同，可以分为基于ＦＰＧＡ实现
和基于ＡＳＩＣ实现。ＡＳＩＣ属于专用型器件，以牺牲
灵活性和延长开发时间为代价，实现比 ＦＰＧＡ更高
的集成度和资源利用率，尤其是对于适用于ＡＰＤ阵
列的ＴＤＣ电路，考虑到分辨率、量程、速度、面积及
功耗等因素的折衷，通常使用ＡＳＩＣ来设计。

最简单的 ＴＤＣ结构是直接计数型，如图 １所
示。在发射激光的同时，同步产生 ＳＴＡＲＴ信号，开
始对时钟信号进行计数，ＳＴＯＰ信号到来时停止计
数，测得Ｔｔｏｆ＝Ｔ１＋Ｔ２－Ｔ３，其中 Ｔ１＝Ｍ×ＴＣｌｋ０，Ｍ为
计数器的计数值，而 Ｔ２－Ｔ３属于不能量化的部分。
该方法结构简单，转换速度快，如需拓展量程，在面

积允许的范围内，需要尽可能增加计数器位数。计

时分辨率为时钟周期，增加时钟频率，便能达到更高

的分辨率，但高频时钟会带来高功耗和时钟抖动等

问题，使误差变大影响精度。因此，直接计数型

ＴＤＣ往往会和模拟型、相位插值型或游标延迟型
ＴＤＣ相结合，兼顾计时分辨率和量程。

图１　直接计数型ＴＤＣ时序图

Ｆｉｇ．１ＴｉｍｉｎｇｄｉａｇｒａｍｏｆｃｏｕｎｔｅｒＴＤＣ

２２　三种典型的ＴＤＣ电路
２２１　模拟型ＴＤＣ

模拟型 ＴＤＣ本质上是时间幅度转换器 ＴＡＣ＋

模拟数字转换器 ＡＤＣ，在待测时间间隔内，通过控
制高速开关，对电容进行充电，得到斜坡电压信号，

其电压值随时间线性增长，最终由ＡＤＣ将其转换为
数字信号输出。文献［１］设计了一个全集成的 １６

通道时间幅度转换阵列，计时分辨率小于２７ｐｓ，计
时量程在 １２５～１００ｎｓ范围内可调，ＤＮＬ小于
０２％ ＬＳＢ，功耗恒定小于３０ｍＷ［１］。文献［２］报道
了一款仅１２个ＮＭＯＳ管的采样保持时间幅度转换
器电路，如图２所示，电路结构简单，像素间距仅为
９８μｍ，并且没有静态功耗，可以得到９３ｐｓ的计时
分辨率和８０ｎｓ的计时范围［２］。

图２　基于ＳＰＡＤ的由１２个ＮＭＯＳ管组成的像元内ＴＡＣ原理图

Ｆｉｇ．２ＴｈｅｃｉｒｃｕｉｔｓｃｈｅｍａｔｉｃｏｆｔｈｅＳＰＡＤｂａｓｅｄ１２Ｔ

ＮＭＯＳｏｎｌｙＴＡＣｐｉｘｅｌ

为了改善幅度转换型 ＴＤＣ动态范围不足的缺
点，可以与数字型 ＴＤＣ相结合。２０１８年，电子科技
大学刘增鑫基于０１８μｍＣＭＯＳ工艺，设计了一款
计数器辅助的时间幅度转换型ＴＤＣ电路，如图３所
示，利用电流对电容充放电产生周期为１５０ｎｓ的三
角波，经过比较器接入计数器，作为高段统计三角波

个数，三角波电压每经过５００ｐｓ变化５ｍＶ，作为低
段输出。在各个工艺角下仿真得到计时分辨率

５００ｐｓ，计时量程 １０μｓ，ＤＮＬ为 －１～＋１ＬＳＢ［３］。
２０２１年，西安电子科技大学肖天佑，采用的结构与
前文类似，设计了更加精细的基于电容充放电的三

角波发生器电路，仿真得到计时分辨率１００ｐｓ，计时
量程１５μｓ［４］。

图３　计数器辅助的时间幅度转换型ＴＤＣ原理图

Ｆｉｇ．３Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｏｆａｃｏｕｎｔｅｒａｓｓｉｓｔｅｄｔｉｍｅｔｏａｍｐｌｉｔｕｄｅｃｏｎｖｅｒｔｅｒ

由于模拟电路容易受到噪声、电压和温度的影

响，难以实现高精度的测量，并且电路的非线性会累

积，在大量程测量时，这一缺点更为突出。随着工艺

尺寸的不断缩小，电源电压的降低和器件的二阶效
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应使模拟电路设计更为困难，数字型 ＴＤＣ越来越
流行。

２２２　相位插值型ＴＤＣ
相位插值型ＴＤＣ通常采用延迟线或环振结构，

ＳＴＡＲＴ信号在一组具有相同延时时间的延迟单元
中逐级延迟传输，ＳＴＯＰ信号对延迟后的一组
ＳＴＡＲＴ信号采样，得到温度计码，经译码后得到时
间间隔。计时分辨率为延迟单元的延迟，计时量程

为延迟链的总延迟差。通常会配合直接计数型

ＴＤＣ，使总延迟差等于时钟周期，让时钟信号在延迟
链中逐级延迟，在直接计数型的基础上将时间间隔

进一步细分，从而提高计时分辨率。

２２２１　延迟线型
天津大学赵佳采用 ＳＭＩＣ０１８μｍ工艺，设

计了一款适用于阵列像素的读出电路。其中高段

ＴＤＣ采用 １４ｂｉｔ双边沿触发 ＬＦＳＲ，计数频率为
２５０ＭＨｚ，低段 ＴＤＣ采用十级延迟链结构，每个延
迟单元延时为２００ｐｓ左右，结束时得到时钟相位
对应的１０ｂｉｔ温度计编码，译码得到４ｂｉｔ低段数
据。后仿真得到 ＴＤＣ功耗为０７２ｍＷ，时间分辨
率为２００ｐｓ，计时量程为３２μｓ，像素版图面积小于
５０×９５μｍ２。此外，在该方案的基础上做了进一
步的优化，采用上升沿触发的 Ｃ２ＭＯＳ结构 ＤＦＦ来
构成时间比较器和并转串模块，二选一多路选择

器由静态结构改为动态结构，达到了更小的电路

面积［５－６］。

为了克服延迟单元的延时受 ＰＶＴ的影响，可以
采用压控延迟链，由延迟锁相环电路 ＤＬＬ输出控制
电压。２０１８年，西南技术物理研究所李潇等人研制
了线性模式 ＩｎＧａＡｓ／ＩｎＰＡＰＤ阵列，规模为６４×６４，
并设计了与之配套的读出电路。其中 ＴＤＣ电路采
用直接计数型 ＋压控延迟链结构，由锁相环电路
ＰＬＬ倍频得到１２５ＭＨｚ高段计数时钟，低段为 ＤＬＬ
控制的压控延迟链，实现了１ｎｓ的时间分辨，对应
距离分辨率为０１５ｍ，８μｓ的计时量程，对应最大
测距距离为１２００ｍ。在微雨天气条件下，对１０００ｍ
处城市目标进行成像实验，测试结果如图４所示［７］。

２０２０年，华东光电集成器件研究所的白涛，在此基
础上，将高位计数型ＴＤＣ增加了１ｂｉｔ，如图５所示，
并采用低压差线性稳压源（ＬＤＯ）对每个模块单独
供电，使３２×３２阵列电路功耗降低了６５％，计时分

辨率保持不变，量程翻倍［８］。

图４　１ｋｍ左右城市目标３Ｄ图像

Ｆｉｇ．４３Ｄｉｍａｇｉｎｇｏｆｕｒｂａｎｔａｒｇｅｔ（１ｋｍ）

图５　像元级ＴＤＣ电路

Ｆｉｇ．５ＴＤＣｃｉｒｃｕｉｔｏｆｐｉｘｅｌ

意大利米兰理工大学的 ＤａｖｉｄｅＰｏｒｔａｌｕｐｐｉ等人
也对阵列ＲＯＩＣ的分辨率以及功耗改进进行了相关
研究，为了减少压控延迟链的面积占用、电路复杂性

和总体功耗，采用上升沿和下降沿共同细分时钟周

期，这样可以减少一半的电路数量，功耗大大降低，

但也对时钟相位占空比有了更严格的要求。为简化

说明，以４个时钟相位和８个时钟间隔为例说明，如
图６所示，在彩色框内参考沿由上升沿切换为下降
沿，很容易引入误差，为了确保到达像素的多相时钟

信号具有精确的５０％占空比，在时钟网络中引入可
调的阈值驱动器，通过码密度测试相应的调整阈值，

从而细微移动每一个时钟的上升沿和下降沿，来补

偿电压下降和不匹配。同时，在时钟总线两侧各加

一条虚拟时钟线，使得每一条时钟线受到相邻时钟

线的串扰相同。最终基于０１８μｍ高压 ＣＭＯＳ工
艺，设计了规模为３２×３２、间距为１００μｍ的阵列
ＲＯＩＣ，如图７所示。ＴＤＣ数据通过像素内的粗计数
器与ＳＴＯＰ插值器和一个像素外全局 ＳＴＡＲＴ插值
器获得，插值器由快速锁存器构成，在 ＳＴＡＲＴ和
ＳＴＯＰ信号上升沿采样由ＤＬＬ生成的多相时钟的状
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态，然后将温度计码转为５ｂｉｔ二进制码，停止计数
后粗计数器输出７ｂｉｔ数据，可以实现２０４８ｎｓ范围
内５０ｐｓ的时间分辨［９］。

图６　多相时钟间隔的简化表示

Ｆｉｇ．６Ｓｉｍｐｌｉｆｉｅｄｒｅｐｒｅｓｅｎｔａｔｉｏｎｏｆｔｈｅｍｕｌｔｉｐｈａｓｅｃｌｏｃｋｉｎｔｅｒｖａｌｓ

图７　ＴＤＣ整体框图

Ｆｉｇ．７ＢｌｏｃｋｄｉａｇｒａｍｏｆＴＤＣ

２２２２　环振型
当阵列规模较小时，采用芯片系统级结构，整

个阵列共用一个 ＴＤＣ，有利于减小芯片面积，降低
功耗。东南大学郑丽霞采用 ＣＳＭＣ０５μｍＣＭＯＳ
工艺，为阵列规模为２×８的 ＩｎＧａＡｓＡＰＤ传感器，
设计了对应的红外读出电路，其中 ＴＤＣ电路放置
于阵列外全局共享，而数据存储传输电路放置于

每个像素中。高段 ＴＤＣ采用１０ｂｉｔ伪随机码计数
器 ＬＦＳＲ，低段 ＴＤＣ由４级环振电路构成，将每个
时钟周期均分为８个相位，通过锁定 ＳＴＯＰ信号所
处的相位，译码得到３ｂｉｔ数据，而高段数据选择片
外译码。在１６０ＭＨｚ时钟频率下，仿真得到时间
分辨率１ｎｓ以内，最大计时范围６４μｓ。由于时
序控制电路受到 ＰＶＴ的影响，同时低段 ＴＤＣ的环
振频率稳定性较差，流片后测试结果与理论值存

在一定误差［１０］。

全阵列共享型 ＴＤＣ要将数据锁存在各个像素
中，随着阵列的扩大，传输线连接变得十分复杂，

因此不再适用。可以采用高段独享低段共享的局

部共享的方式，将高段计数器放置于各像素内，低

段压控环振放置于像素外，有利于减少大量数据

线之间的串扰，提升精度。东南大学吴金采用这

种结构，基于 ＴＳＭＣ０３５μｍＣＭＯＳ工艺，设计了
阵列规模为３２×３２的 ＴＤＣ电路，其中高段为９ｂｉｔ
伪随机计数器，低段为四级压控环振，为了避免延

迟失配造成的误差，低段４ｂｉｔ数据直接锁存，停止
计数后，通过选择器开关控制，在高速时钟的驱动

下，逐像素串行输出１３ｂｉｔ数据。实验室单独测试
ＲＯＩＣ，由外部 ＦＰＧＡ提供模拟光子反射回探测器
的ＳＴＯＰ信号，测试结果表明，环振频率稳定在１７０
ＭＨｚ，系统的时间分辨率小于１ｎｓ，最大测距距离
为４５０ｍ，微分非线性为 －０３７～＋０４９ＬＳＢ，积
分非线性为 －２１０～＋０５３ＬＳＢ。外场测试时，
将ＲＯＩＣ和探测器阵列混合封装，由光子反射触发
ＳＴＯＰ信号，采用先发射激光脉冲后开始计数的方
式，对距离８００ｍ左右的目标进行测试，成像结果
如图８所示［１１］。

图８　８００ｍ左右目标的轮廓成像

Ｆｉｇ．８Ｃｏｎｔｏｕｒｉｍａｇｉｎｇｒｅｓｕｌｔｏｆａｔａｒｇｅｔａｒｏｕｎｄ８００ｍ

若采用固定的直流电压控制环振，直流电压

的纹波会影响输出时钟信号的频率稳定性，并且

很容易受到温度和工艺漂移的影响。一种方法是

引入补偿电路，实时调节控制电压，从而抵消 ＰＶＴ
的影响。文献［１２］通过周期性地测试一个已知的
时间差，并以量化的结果为依据采用一个电阻梯

ＤＡＣ来调节压控振荡器的供电电压。但是在校正
的过程中，ＴＤＣ资源被占用，相当于进入了死区时
间［１２］。另一种方法是采用 ＰＬＬ系统，由于是闭环
架构，基于反馈机制实时调节控制电压，可以实现

锁定频率的目的，在多相时钟频率稳定性和分相

均匀性方面具有显著的优势。文献［１３］设计的
ＲＯＩＣ阵列，由于像素间距为５０μｍ，ＴＤＣ结构十分
紧凑，采用直接计数与相位细分辨相结合的方式，由

ＰＬＬ提供高频计数时钟和分相时钟，最终系统计时
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分辨率为１１９ｐｓ、计时量程为１００ｎｓ、积分非线性与
微分非线性分别为 ±０４ＬＳＢ与 ±１２ＬＳＢ、系统功
耗为９０ｍＷ［１３］。

为了降低电路功耗，东南大学朱志鹏引入了异

步计数器，如图９所示，将两段式结构中的高段再分
为两部分，实现７ｂｉｔ高段 ＬＦＳＲ＋２ｂｉｔ异步计数器
＋低段相位分辨的伪三段式结构，ＰＬＬ倍频得到
２５０ＭＨｚ时钟 ＨＣＫ，经过异步计数器降频至
６２５ＭＨｚ驱动高段 ＬＦＳＲ，从而在量程分辨率不变
的前提下，起到降低功耗的效果。另外优化了低段

采样结构，减少低段误码，优化时序，降低由于计数

时钟和数据传输时钟切换造成的计数误码和传输误

码。最终测试得到０５７５ｎｓ的分辨率，ＤＮＬ与 ＩＮＬ
范围分别为－０５７ＬＳＢ～０５８ＬＳＢ和 －０９ＬＳＢ～
０５７ ＬＳＢ，帧 频 为 ２０ ｋＨｚ，芯 片 功 耗 约 为
１５１７ｍＷ［１４］。２０２１年，中科院上海技术物理研究

所的刘煦，采用相似的伪三段式结构设计了一款适

用于６４×６４规模 ＩｎＧａＡｓＡＰＤ阵列的 ＴＤＣ电路，９
ｂｉｔ高段ＬＦＳＲ＋１ｂｉｔ异步计数器＋低段分相结构如
图１０所示。由于面阵的扩大，使得 Ｈ型全局时钟
网络设计更为复杂，最终实现０５ｎｓ计时分辨，功
耗为３８０５ｍＷ［１５－１６］。

图９　２ｂｉｔ异步计数器

Ｆｉｇ．９２ｂｉｔａｓｙｎｃｈｒｏｎｏｕｓｃｏｕｎｔｅｒ

图１０　三段式时间数字转换器原理图
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　　当面阵过大时，ＰＬＬ传输到像素中的高频时钟
走线会十分复杂，路径过长也会导致噪声和功耗

增加，可以在像素内放置一个与 ＰＬＬ中结构相同
的门控环振，通过传输压控电压走线，多相时钟在

像素内部产生，避免多相高频时钟线之间的串扰。

西安电子科技大学的胡进采用这种结构设计了一

款 ｄＴｏＦ激光雷达，像素中心间距６０μｍ。像素内
压控环形振荡器的末端连接一个１０ｂｉｔ计数器，作
为高段记录整数振荡周期，通过对环振内部状态

编码，实现３ｂｉｔ低段相位分辨。噪声滤除电路除了
用来滤除背景噪声并产生可靠的 ＳＴＯＰ信号，其中

的计数器还可以被复用做记录 ３ｂｉｔ强度信息。
系统最大子帧率为 ２７０ｋｆｐｓ，将 ９ｋ个子帧结合起
来做直方图统计，实现 ３０ｆｐｓ的帧率。测试得到
ＬＳＢ的平均值为 ２００６ｐｓ，标准差为 ２３５ｐｓ，ＤＮＬ
为－０２９～＋０２４ＬＳＢ，ＩＮＬ为 －２５３～＋１０２ＬＳＢ。
图１１（ａ）是室内３Ｄ成像测试结果，图１１（ｂ）是２Ｄ
强度成像测试结果。

更进一步，优化压控振荡器的主环路，并额外

增加了４对结构紧凑的内插器，如图１２所示，在不
增加环振频率的前提下，增加了时钟分相数，使分

辨率达到５０ｐｓ。采用带有可编程分频器的锁相
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环，将控制电压传输到各像素内，实现全局校准环

振频率，避免了由环振频率受温度和电压变化而

引起的误差，并且可以实现 ＴＤＣ时间分辨率的可
调性［１７］。

门控环振还可以根据门控信号，控制环振的

启动与停止，实现多种工作模式。意大利 ＦＢＫ实
验室采用０１５μｍＣＭＯＳ工艺，将 ＲＯＩＣ规模扩展
至６４×６４，像素间距６０μｍ，每个像素内包含一个
１６ｂｉｔＴＤＣ和一个强度计数器，使得该传感器能同
时提供飞行时间和强度信息。如图 １３所示系统
具有两种工作模式，短距离３Ｄ成像时，４ＧＨｚ高速
环振驱动７ｂｉｔ低段计数器，４０ＭＨｚ低速时钟驱动
８ｂｉｔ高段计数器，可在３６７ｍ范围内实现３７５ｃｍ
距离分辨，精度小于０２ｍ。长距离单点测距时，
环振不启动，１５ｂｉｔ计数器工作在 １００ＭＨｚ频率
下，可在５８６２ｍ范围内实现 ３ｍ距离分辨，精度
小于０５ｍ［１８］。

图１１　测试结果

Ｆｉｇ．１１Ｔｅｓｔｒｅｓｕｌｔｓ

图１２　具有４对ＰＩ内插器的ＶＣＲＯ结构图

Ｆｉｇ．１２ＡｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅｏｆＶＣＲＯｗｉｔｈＰＩｓ

　　环形振荡器分为单端环振、差分环振和伪差分
环振，差分环振对时钟的分相均匀性、对共模噪声干

扰的抑制等方面具有更优的性能，而伪差分环振具

有这些优点之外，还能减小热噪声引起的抖动，并且

静态功耗为零。西班牙塞维利亚大学提出了一种用

于像素内 ＴＤＣ的伪差分 ＶＣＲＯ的建模、设计与测
试，并基于０１８μｍ标准 ＣＭＯＳ工艺，作为锁相环
和像素级ＴＤＣ的组成部分，结合６４×６４阵列ｄＴｏＦ
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图像传感器得到了实际流片验证［１９］。

图１３　双工作模式环振型ＴＤＣ原理图

Ｆｉｇ．１３ＳｃｈｅｍａｔｉｃｏｆｔｈｅｄｕａｌｍｏｄｅＴＤＣ（ｒｉｎｇｏｓｃｉｌｌａｔｏｒｂａｓｅｄ）

２２３　游标延迟型ＴＤＣ
延迟单元的极限延迟，被工艺限制在反相器延

迟级别。游标延迟型ＴＤＣ突破了这种限制，采用两
条具有不同延迟时间的延迟链，ＳＴＡＲＴ信号和
ＳＴＯＰ信号分别在两条链中逐级延迟，类似于 ＳＴＯＰ
信号追赶ＳＴＡＲＴ信号，记录追赶上对应的位置，实
现对时间的分辨。计时分辨率为两个延迟单元的延

迟差，理论上可以做到特别小，实现极高精度的测

量。但是在实际使用时，比起单延迟链，消耗的面积

和功耗翻倍，受到ＰＶＴ、噪声、失配的影响也更大，会
使误差过大影响精度。另一方面，由于 ＳＴＯＰ信号
需要延时追赶，无法即时响应，因此更适合放在像素

阵列外共享，不受面积限制实现高精度检测。

２００８年，瑞士洛桑联邦工学院的研究团队基于
０３５μｍＣＭＯＳ工艺设计了规模为１２８×１２８的ＲＯＩＣ
阵列，３２个 ＴＤＣ放置于 ＡＰＤ阵列旁，每４×１２８个
ＡＰＤ探测器共用一个ＴＤＣ，其中ＴＤＣ采用三段式结
构，高段为２ｂｉｔ直接计数型，中段为４ｂｉｔ压控延迟
线，低段为４ｂｉｔ游标延迟线，ＤＬＬ将时钟频率锁定在
４０ＭＨｚ，在１００ｎｓ的动态范围内实现了９７ｐｓ的时间
分辨率，｜ＤＮＬ｜＜００８ＬＳＢ，｜ＩＮＬ｜＜１８９ＬＳＢ，由于采
用了资源共享和事件驱动机制，系统功耗极低，对

３７５ｍ处的物体成像所需的功耗仅为１ｍＷ［２０］。
２０２１年，中科院上海技术物理研究所的章琪

文，基于ＣＳＭＣ０５μｍ２Ｐ３Ｍ工艺，设计了一款游标
型ＴＤＣ，读出电路整体框图如图１４所示。控制电路
将时间间隔分为整周期和不满一个周期的两部分，

采用６ｂｉｔ高段同步计数器量化整周期时间间隔，
６ｂｉｔ游标延迟链型量化不满一周期的时间间隔，通
过高速比较器判断是否停止计时，用电荷泵锁相环

将时钟频率倍频至１２０ＭＨｚ，两条延迟链偏压分别
为１Ｖ和４Ｖ，仿真得到１３６８ｐｓ的时间精度。电路

流片后，在工作温度７７Ｋ和３００Ｋ下测试，计时分
辨率分别为２３６２８ｐｓ和２９７４７ｐｓ，ＲＭＳ值分别为
３１１４９ｐｓ和３１０３５ｐｓ。系统的ＤＮＬ分别为－０５４～
＋０７１ＬＳＢ，ＩＮＬ为 －１３２～＋１２１ＬＳＢ［２１］。由于
存在延迟链控制电压的抖动、锁相环倍频时钟的抖

动、延迟链过长带来的失配、版图设计带来的信号串

扰等等因素，仿真和测试存在较大的差异［２２］。

图１４　游标延迟型ＴＤＣ整体框图
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３　三种典型ＴＤＣ电路的特点比较和主要参数
从表１可以看出，阵列ＴＤＣ电路早期采用过共

享型结构，即ＴＤＣ放置于像素阵列外，一行／列像素
共享或全像素共享，由于不受面积的限制，能做到很

高的精度，在功耗方面存在绝对的优势。但是随着

阵列的不断扩大，阵列总线的长度与负载迅速增加，

引入较大的延时误差，各像素均匀性也难以保证，逐

渐开始采用像素级结构。

为了兼顾计时分辨率与量程，阵列式 ＴＤＣ电路
通常采用两段式结构，高段采用直接计数型来拓展

量程，低段采用模拟型、相位插值型或游标延迟型来

满足高分辨率。模拟型低段输出的是模拟电压，还

需要片外接 ＡＤＣ转换，量化精度受 ＡＤＣ分辨率的
制约，其中存在两次转换的过程，需要的转换时间较

长，产生误差较大，而且模拟方法对环境温度十分敏

感，因此多采用全数字的方法设计 ＴＤＣ。而游标延
迟型虽然能突破门级延迟的限制，达到极高的计时

分辨率，但是存在误差提取过程，转换耗时较大，无

法即时响应，双链结构受噪声和失配的影响更大，占

用过大的面积与功耗，不适合放在大面阵像素内，通

常置于阵列外共享，用作单／多通道高精度 ＴＤＣ。
因此，低段多使用相位插值型ＴＤＣ，通过表１也不难
看出，使用插值和环振结构的论文占比最大。

高段直接计数型通常采用 ＬＦＳＲ计数器，可以
引入异步计数器降频，在位数不变的情况下降低功

耗。还可以根据不同的探测情况改变计时模式，假
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设ＴＤＣ仅在门控ＥＮ信号内工作，且该门控信号决
定最大可测量程，当目标较近且有效像素占比较多

的情况下，采用 ＥＮ信号上升沿触发计时，ＳＴＯＰ信

号停止计时，功耗更低；而当目标较远且有效像素占

比较少的情况下，采用 ＳＴＯＰ信号触发计时，ＥＮ信
号下降沿停止计时，功耗更低。

表１　适用于ＡＰＤ阵列的ＴＤＣ总结
Ｔａｂ．１ＳｕｍｍａｒｙｏｆＴＤＣｆｏｒＡＰＤａｒｒａｙｓ

年份 结构 ＴｏＦ测量 工艺／ｎｍ 大小 间距／μｍ 分辨率／ｐｓ 量程／ｎｓ ＤＮＬ／ＬＳＢ ＩＮＬ／ＬＳＢ

２００５［２３］ ／ 片外 ８００ ３２×３２ ５８ １２０ ２５ ／ ／

２００７［２４］ ＴＡＣ 像素内 ８００ ６４×１ ３８ ５０ ／ ／ ／

２００８［２０］ 三阶插值 列共用 ３５０ １２８×１２８ ２５ ７０ １００ ±０２５ ±０１

２００９［２５］ 门控环振 像素内 １３０ ３２×３２ ５０ １６０ ５５ ±１４ ±０４

２００９［２６］ ＴＡＣ 像素内 １３０ ３２×３２ ５０ １６０ ２０ ０７ １９

２０１１［２７］ 二阶插值 列共用 １８０ ３４０×９６ ５０ ２０８ ４２０ ０５２ ０７３

２０１１［２８］ 门控环振 像素内 １３０ １６０×１２８ ５０ ５５ ５５ ±０３ ±０２

２０１４［２９］ 二阶插值 像素内 ３５０ ３２×３２ １５０ ３１２ ３２０ ±００６ ±０２２

２０１４［３０］ 三阶插值 像素内 ３５０ １６×１ ２５０ １０ １６０ ００１５ －３

２０１４［３１］ 门控环振 像素内 １８０ ６４×６４ ６４ １４５ ２９６ ±１ ±１７

２０１４［３２］ 门控环振 像素内 １３０ １９２×４８０ ５７０ ６４５６ ２６１５９ ０２８ ３９

２０１７［１９］ 门控环振 像素内 １８０ ６４×６４ ６４ １４７ ２９７ ０５５ ３

２０２１［１５］ 二阶插值 像素内 １８０ ６４×６４ １００ ５００ ４０８０ ±０４ ±０６

２０２２［１７］ 门控环振 像素内 １８０ ３２×３２ ６０ ５０ １０２４ ０４８ ２１８

　　低段多相时钟插值信号可以通过延迟线和环形
振荡器得到，为了消除ＰＶＴ的影响，可以采用压控延
迟线或压控环振，通过控制电压来动态调整延迟时间

或振荡频率。还可以通过引入ＰＬＬ电路，同时倍频得
到高段计数时钟和低段分相时钟，而且基于闭环架构

的反馈机制，实时追踪参考时钟信号，得到更稳定的

时钟和更均匀的分相。由于ＰＬＬ模块占用面积过大，
通常置于像素阵列外，利用时钟网络将多路时钟传输

至各像素，为避免长距离走线引起的串扰和噪声，可

以在像素内放置和 ＰＬＬ模块中结构一致的 ＶＣＯ，将
多根时钟线改为单根电压线，从而得到极佳的分相均

匀性，但会增加单像素的面积与功耗。

４　结　论
随着集成电路技术的发展和半导体制造工艺的

提高，ＡＰＤ探测器技术朝着超大规模阵列、小像元
间距、超低功耗、多功能集成等方向发展，这就要求

设计与之配套的高性能ＴＤＣ电路，在片上集成更多
功能，同时满足分辨率、量程、线性度、面积和功耗的

要求。借鉴成熟的ＡＤＣ设计结构，为满足高频 ＡＤ
ＰＬＬ的发展需要，发展出 ＳＡＲＴＤＣ、ＰｉｐｌｉｎｅＴＤＣ、
Δ∑ ＴＤＣ和ＳｔｏｃｈａｓｔｉｃＴＤＣ等许多结构，分别在量化

噪声整形、抗ＰＶＴ变化设计和皮秒甚至飞秒级高分
辨率等方面具有突出的优势，但要运用在阵列式

ＴＤＣ中，仍需要不断研究创新。目前，随着国内众
多高等院校和科研机构的研究不断深入，已经取得

了许多成果，希望总结国外先进技术的经验，不断创

新，逐步缩小差距，更好地运用于工业发展、国防军

事、民事应用等方面。

参考文献：

［１］　ＡｃｃｏｎｃｉａＧ，ＣｒｏｔｔｉＭ，ＡｎｔｏｎｉｏｌｉＳ，ｅｔａｌ．Ｈｉｇｈｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ

ｔｉｍｅｔｏａｍｐｌｉｔｕｄｅｃｏｎｖｅｒｔｅｒａｒｒａｙ［Ｒ］．ＩＥＥＥＮｏｒｄｉｃＭｅｄ

ｉｔｅｒｒａｎｅａｎＷｏｒｋｓｈｏｐｏｎＴｉｍｅｔｏＤｉｇｉｔａｌＣｏｎｖｅｒｔｅｒｓ，２０１３：

１－５．

［２］　ＰａｒｍｅｓａｎＬ，ＤｕｔｔｏｎＮ，ＣａｌｄｅｒＮ．ｅｔａｌ．Ａ９．８μｍｓａｍｐｌｅ

ａｎｄｈｏｌｄｔｉｍｅｔｏａｍｐｌｉｔｕｄｅｃｏｎｖｅｒｔｅｒＣＭＯＳＳＰＡＤｐｉｘｅｌ

［Ｃ］／／ＩＥＥＥＳｏｌｉｄＳｔａｔｅＤｅｖｉｃｅＲｅｓｅａｒｃｈ，Ｅｕｒｏｐｅａｍ，

２０１４：２９０－２９３．

［３］　ＬｉｕＺｅｎｇｘｉｎ．Ｒｅｓｅａｒｃｈａｎｄｄｅｓｉｇｎｏｆａｐｉｘｅｌｌｅｖｅｌｔｉｍｅｔｏ

ｄｉｇｉｔａｌｃｏｎｖｅｒｔｅｒ［Ｄ］．Ｃｈｅｎｇｄｕ：ＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＥｌｅｃｔｒｏｎｉｃ

ＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙｏｆＣｈｉｎａ，２０１８．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

刘曾鑫．一种像素级时间数字转换器的研究与设计

［Ｄ］．成都：电子科技大学，２０１８．

８９４ 激 光 与 红 外　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 第５５卷



［４］　ＸｉａｏＴｉａｎｙｏｕ．ＤｅｓｉｇｎｏｆａｎｅｗＧＭＡＰＤａｒｒａｙｒｅａｄｏｕｔｃｉｒ

ｃｕｉｔ［Ｄ］．Ｘｉ′ａｎ：ＸｉｄｉａｎＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，２０２１．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

肖天佑．新型 ＧＭＡＰＤ阵列读出电路的设计［Ｄ］．西

安：西安电子科技大学，２０２１．

［５］　ＺｈａｏＪｉａｈｅｎｇ．Ｔｈｅｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｋｅｙｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙｏｆｒｅａｄｏｕｔ

ｃｉｒｃｕｉｔｂａｓｅｄｏｎｓｉｎｇｌｅｐｈｏｔｏｎＡＰＤａｒｒａｙｄｅｔｅｃｔｏｒ［Ｄ］．

Ｔｉａｎｊｉｎ：ＴｉａｎｊｉｎＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，２０１６．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

赵佳．单光子ＡＰＤ阵列探测器读出电路的关键技术

研究［Ｄ］．天津：天津大学，２０１６．

［６］　ＺｈａｏＪｉａｈｅｎｇ，ＺｈａｏＹｉｑｉａｎｇ，ＹｅＭａｏ，ｅｔａｌ．Ｈｉｇｈｐｒｅｃｉｓｉｏｎ

ｐｉｘｅｌｒｅａｄｏｕｔｃｉｒｃｕｉｔｄｅｓｉｇｎｆｏｒＧＭＡＰＤａｒｒａｙ［Ｊ］．Ｉｎｆｒａ

ｒｅｄａｎｄＬａｓｅｒＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２０１７，４６（１）：１０６００７．（ｉｎ

Ｃｈｉｎｅｓｅ）

赵佳，赵毅强，叶茂，等．ＧＭＡＰＤ阵列高精度像素读

出电 路 设 计 ［Ｊ］．红 外 与 激 光 工 程，２０１７，４６

（１）：１０６００７．

［７］　ＬｉＸｉａｏ，ＳｈｉＺｈｕ，ＤａｉＱｉａｎ，ｅｔａｌ．６４×６４ＩｎＧａＡｓ／ＩｎＰ３Ｄ

ｉｍａｇｉｎｇｌａｓｅｒｆｏｃａｌｐｌａｎｅｄｅｔｅｃｔｏｒ［Ｊ］．ＩｎｆｒａｒｅｄａｎｄＬａｓｅｒ

Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２０１８，４７（８）：８０６００４．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

李潇，石柱，代千，等．６４×６４ＩｎＧａＡｓ／ＩｎＰ三维成像激

光焦平面探测器［Ｊ］．红外与激光工程，２０１８，４７

（８）：８０６００４．

［８］　ＢａｉＴａｏ，ＣｈｅｎＹｕａｎｊｉｎ，ＤａｉＦａｎｇ，ｅｔａｌ．ＲＯＩＣｏｆｌａｄａｒ

ｂａｓｅｄｏｎｌａｒｇｅａｒｒａｙＩｎＧａＡｓｌｉｎｅａｒＡＰＤ［Ｊ］．Ｉｎｆｒａｒｅｄａｎｄ

ＬａｓｅｒＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２０２０，４９（８）：２０１９０５２９．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

白涛，陈远金，戴放，等．大面阵ＩｎＧａＡｓ基线性ＡＰＤ单

片激光雷达读出电路［Ｊ］．红外与激光工程，２０２０，４９

（８）：２０１９０５２９．

［９］　ＰｏｒｔａｌｕｐｐｉＤ，ＣｏｎｃａＥ，ＶｉｌｌａＦ．３２×３２ＣＭＯＳＳＰＡＤｉｍ

ａｇｅｒｆｏｒｇａｔｅｄｉｍａｇｉｎｇ，ｐｈｏｔｏｎｔｉｍｉｎｇａｎｄｐｈｏｔｏｎｃｏｉｎｃｉ

ｄｅｎｃｅ［Ｊ］．ＩＥＥＥＪｏｕｒｎａｌｏｆＳｅｌｅｃｔｅｄＴｏｐｉｃｓｉｎＱｕａｎｔｕｍ

Ｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ，２０１７，２４（２）：１－６．

［１０］ＺｈｅｎｇＬｉｘｉａ，ＹａｎｇＪｕｎｈａｏ，ＷｕＪｉｎ，ｅｔａｌ．ＤｅｓｉｇｎａｎｄＩｍ

ｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎｏｆＧｍＡＰＤａｒｒａｙｒｅａｄｏｕｔＩＣ［Ｊ］．Ｍｉｃｒｏｅｌｅｃ

ｔｒｏｎｉｃｓ，２０１４，４４（１）：５１－５４，５８．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

郑丽霞，杨俊浩，吴金，等．一种ＧｍＡｐｄ阵列型读出电

路的设计与实现［Ｊ］．微电子学，２０１４，４４（１）：５１－

５４，５８．

［１１］ＷｕＪｉｎ，ＹｕＸｉａｎｇｒｏｎｇ，ＳｈｉＳｈｕｆａｎｇ，ｅｔａｌ．Ｉｎｆｒａｒｅｄｒａｎｇｉｎｇ

ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙｂｙｕｓｉｎｇｓｉｎｇｌｅｐｈｏｔｏｎＡＰＤａｒｒａｙｒｅａｄｏｕｔｉｎｔｅ

ｇｒａｔｅｄｃｉｒｃｕｉｔ［Ｊ］．ＩｎｆｒａｒｅｄａｎｄＬａｓｅｒＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２０１７，

４６（６）：６０４００２．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

吴金，俞向荣，史书芳，等．采用 ＡＰＤ单光子阵列读出

集成电路的红外测距技术［Ｊ］．红外与激光工程，

２０１７，４６（６）：６０４００２．

［１２］ＥｒｄｏｇａｎＡＴ，ＷａｌｋｅｒＲ，ＦｉｎｌａｙｓｏｎＮ，ｅｔａｌ．ＡＣＭＯＳ

ＳＰＡＤｌｉｎｅｓｅｎｓｏｒｗｉｔｈｐｅｒｐｉｘｅｌｈｉｓｔｏｇｒａｍｍｉｎｇＴＤＣｆｏｒ

ｔｉｍｅｒｅｓｏｌｖｅｄｍｕｌｔｉｓｐｅｃｔｒａｌｉｍａｇｉｎｇ［Ｊ］．ＩＥＥＥＪｏｕｒｎａｌｏｆ

ＳｏｌｉｄＳｔａｔｅＣｉｒｃｕｉｔｓ，２０１９，５４（６）：１７０５－１７１９．

［１３］ＧｅｒｓｂａｃｈＭ，ＭａｒｕｙａｍａＹ，ＴｒｉｍａｎａｎｄａＲ，ｅｔａｌ．Ａｔｉｍｅ

ｒｅｓｏｌｖｅｄｌｏｗｎｏｉｓｅｓｉｎｇｌｅｐｈｏｔｏｎｉｍａｇｅｓｅｎｓｏｒｆａｂｒｉｃａｔｅｄ

ｉｎｄｅｅｐｓｕｂｍｉｃｒｏｎＣＭＯＳｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ［Ｊ］．ＩＥＥＥＪｏｕｒｎａｌｏｆ

ＳｏｌｉｄＳｔａｔｅＣｉｒｃｕｉｔｓ，２０１２，４７（６）：１３９４－１４０７．

［１４］ＺｈｕＺｈｉｐｅｎｇ．Ｄｅｓｉｇｎｏｆａｒｒａｙｒｅａｄｏｕｔｃｉｒｃｕｉｔｂａｓｅｄｏｎ

ＰＬＬＴＤＣ［Ｄ］．Ｎａｎｊｉｎｇ：ＳｏｕｔｈｅａｓｔＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，２０１９．（ｉｎ

Ｃｈｉｎｅｓｅ）

朱志鹏．ＰＬＬＴＤＣ式阵列读出电路设计［Ｄ］．南京：东

南大学，２０１９．

［１５］ＬｉｕＸｕ，ＬｉＹｕｎｄｕｏ，ＹｅＬｉａｎｈｕａ，ｅｔａｌ．Ｐｉｘｅｌｌｅｖｅｌｈｉｇｈ

ｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎａｎｄｌｏｗｅｒｒｏｒｒａｔｅｔｉｍｅｔｏｄｉｇｉｔａｌｃｏｎｖｅｒｔｅｒｃｉｒ

ｃｕｉｔｏｆｓｉｎｇｌｅｐｈｏｔｏｎｄｅｔｅｃｔｉｏｎＩｎＧａＡｓａｖａｌａｎｃｈｅｆｏｃａｌ

ｐｌａｎｅａｒｒａｙ［Ｊ］．ＩｎｆｒａｒｅｄａｎｄＬａｓｅｒＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２０２１，５０

（１１）：２０２１０００９．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

刘煦，李云铎，叶联华，等．单光子探测 ＩｎＧａＡｓ雪崩焦

平面像素级高分辨率低误码时间数字转换电路［Ｊ］．

红外与激光工程，２０２１，５０（１１）：２０２１０００９．

［１６］ＬｉｕＸｕ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｈｉｇｈｐｒｅｃｉｓｉｏｎｔｉｍｅｔｏｄｉｇｉｔａｌｃｏｎｖｅｒ

ｓｉｏｎｃｉｒｃｕｉｔｆｏｒＧＭｓｉｎｇｌｅｐｈｏｔｏｎｄｅｔｅｃｔｏｒ［Ｄ］．Ｓｈａｎｇｈａｉ：

ＳｈａｎｇｈａｉＩｎｓｔｉｔｕｔｅｏｆＴｅｃｈｎｉｃａｌＰｈｙｓｉｃｓＣｈｉｎｅｓｅＡｃａｄｅｍｙ

ｏｆＳｃｉｅｎｃｅｓ，ＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＣｈｉｎｅｓｅＡｃａｄｅｍｙｏｆＳｃｉｅｎｃｅｓ，

２０２１．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

刘煦．ＧＭ单光子探测器用高精度时间数字转换电路

研究［Ｄ］．上海：中国科学院大学，中国科学院上海技

术物理研究所，２０２１．

［１７］ＨｕＪｉｎ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｋｅｙｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙｏｆｈｉｇｈｐｒｅｃｉｓｉｏｎｆｕｌｌｙ

ｉｎｔｅｇｒａｔｅｄｌａｓｅｒｒａｄａｒｓｅｎｓｏｒＣｈｉｐ［Ｄ］．Ｘｉ′ａｎ：ＸｉｄｉａｎＵｎｉ

ｖｅｒｓｉｔｙ，２０２１．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

胡进．高精度全集成激光雷达传感器芯片关键技术研

究［Ｄ］．西安：西安电子科技大学，２０２１．

［１８］ＰｅｒｅｎｚｏｎｉＭ，ＰｅｒｅｎｚｏｎｉＤ，ＳｔｏｐｐａＤ．Ａ６４×６４ｐｉｘｅｌｓ

ｄｉｇｉｔａｌｓｉｌｉｃｏｎｐｈｏｔｏｍｕｌｔｉｐｌｉｅｒｄｉｒｅｃｔＴＯＦｓｅｎｓｏｒｗｉｔｈ１００

ＭＰｈｏｔｏｎｓ／ｓ／ｐｉｘｅｌｂａｃｋｇｒｏｕｎｄｒｅｊｅｃｔｉｏｎａｎｄｉｍａｇｉｎｇ／ａｌ

ｔｉｍｅｔｅｒｍｏｄｅｗｉｔｈ０．１４％ ｐｒｅｃｉｓｉｏｎｕｐｔｏ６ｋｍ ｆｏｒ

ｓｐａｃｅｃｒａｆｔｎａｖｉｇａｔｉｏｎａｎｄｌａｎｄｉｎｇ［Ｊ］．ＩＥＥＥＪｏｕｒｎａｌｏｆ

ＳｏｌｉｄＳｔａｔｅＣｉｒｃｕｉｔｓ，２０１７，５２（１）：１５１－１６０．

［１９］ＶｏｒｎｉｃｕＩ，ＣａｒｍｏｎａｇａｌａｎＲ，ＲｏｄｒｉｇｕｅｚｖａｚｑｕｅｚＡ．Ａｒｒａｙａｂｌｅ

ｖｏｌｔａｇｅｃｏｎｔｒｏｌｌｅｄｒｉｎｇｏｓｃｉｌｌａｔｏｒｆｏｒｄｉｒｅｃｔｔｉｍｅｏｆｆｌｉｇｈｔｉｍ

ａｇｅｓｅｎｓｏｒｓ［Ｊ］．ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＣｉｒｃｕｉｔｓａｎｄＳｙｓｔｅｍｓ

Ｉ：ＲｅｇｕｌａｒＰａｐｅｒｓ，２０１７，６４（１１）：２８２１－２８３４．

［２０］ＮｉｃｌａｓｓＣ，ＦａｖｉＣ，ＫｌｕｔｅｒＴ，ｅｔａｌ．Ａ１２８×１２８ｓｉｎｇｌｅｐｈｏ

９９４激 光 与 红 外　Ｎｏ．４　２０２５　　　　　　余　越等　适用于ＡＰＤ阵列的ＴＤＣ电路研究进展



ｔｏｎｉｍａｇｅｓｅｎｓｏｒｗｉｔｈｃｏｌｕｍｎｌｅｖｅｌ１０ｂｉｔｔｉｍｅｔｏｄｉｇｉｔａｌ

ｃｏｎｖｅｒｔｅｒａｒｒａｙ［Ｊ］．ＩＥＥＥＪｏｕｒｎａｌｏｆＳｏｌｉｄＳｔａｔｅＣｉｒｃｕｉｔｓ，

２００８，４３（１２）：２９７７－２９８９．

［２１］ＺｈａｎｇＱｉｗｅｎ，ＣｈｗｎＨｏｎｇｌｅｉ，ＤｉｎｇＲｕｉｊｕｎ．Ｈｉｇｈｐｒｅｃｉｓｉｏｎ

ｔｉｍｅｔｏｄｉｇｉｔａｌｃｏｎｖｅｒｓｉｏｎｃｉｒｃｕｉｔｆｏｒｍｅｒｃｕｒｙｃａｄｍｉｕｍ

ｔｅｌｌｕｒｉｄｅＡＰＤｄｅｔｅｃｔｏｒａｔ７７Ｋ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＩｎｆｒａｒｅｄａｎｄ

ＭｉｌｌｉｍｅｔｅｒＷａｖｅｓ，２０２２，４１（１）：３６２－３６９．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

章琪文，陈洪雷，丁瑞军．７７Ｋ下碲镉汞 ＡＰＤ探测器

的高精度时间数字转换电路［Ｊ］．红外与毫米波学报，

２０２２，４１（１）：３６２－３６９．

［２２］ＺｈａｎｇＱｉｗｅｎ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｏｆｈｉｇｈｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｔｉｍｅｓｔａｍｐ

ｒｅａｄｏｕｔｃｉｒｃｕｉｔｆｏｒＡＰＤｆｏｃａｌｐｌａｎｅ［Ｄ］．Ｓｈａｎｇｈａｉ：Ｓｈａｎｇ

ｈａｉＩｎｓｔｉｔｕｔｅｏｆＴｅｃｈｎｉｃａｌＰｈｙｓｉｃｓＣｈｉｎｅｓｅＡｃａｄｅｍｙｏｆ

Ｓｃｉｅｎｃｅｓ，ＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＣｈｉｎｅｓｅＡｃａｄｅｍｙｏｆＳｃｉｅｎｃｅｓ，

２０２１．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

章琪文．ＡＰＤ焦平面的高精度时间标记读出电路研究

［Ｄ］．上海：中国科学院大学，中国科学院上海技术物

理研究所，２０２１．

［２３］ＮｉｃｌａｓｓＣ，ＲｏｃｈａｓＡ，ＢｅｓｓｅＰ，ｅｔａｌ．Ｄｅｓｉｇｎａｎｄｃｈａｒａｃｔｅｒ

ｉｚａｔｉｏｎｏｆａＣＭＯＳ３Ｄｉｍａｇｅｓｅｎｓｏｒｂａｓｅｄｏｎｓｉｎｇｌｅｐｈｏ

ｔｏｎａｖａｌａｎｃｈｅｄｉｏｄｅｓ［Ｊ］．ＩＥＥＥＪｏｕｒｎａｌｏｆＳｏｌｉｄＳｔａｔｅＣｉｒ

ｃｕｉｔｓ，２００５，４０（９）：１８４７－１８５４．

［２４］ＳｔｏｐｐａＤ，ＰａｎｃｈｅｒｉＬ，ＳｃａｎｄｉｕｚｚｏＭ，ｅｔａｌ．ＡＣＭＯＳ３Ｄ

ｉｍａｇｅｒｂａｓｅｄｏｎｓｉｎｇｌｅｐｈｏｔｏｎａｖａｌａｎｃｈｅｄｉｏｄｅ［Ｊ］．Ｃｉｒ

ｃｕｉｔｓａｎｄＳｙｓｔｅｍｓＩ：ＲｅｇｕｌａｒＰａｐｅｒｓ，ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ

ｏｎ，２００７，５４（１）：４－１２．

［２５］ＲｉｃｈａｒｄｓｏｎＪ，ＷａｌｋｅｒＲ，ＧｒａｎｔＬ，ｅｔａｌ．Ａ３２×３２５０ｐｓ

ｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎ１０ｂｉｔｔｉｍｅｔｏｄｉｇｉｔａｌｃｏｎｖｅｒｔｅｒａｒｒａｙｉｎ１３０ｎｍ

ＣＭＯＳｆｏｒｔｉｍｅｃｏｒｒｅｌａｔｅｄｉｍａｇｉｎｇ［Ｃ］／／ＣｕｓｔｏｍＩｎｔｅｇｒａｔ

ｅｄＣｉｒｃｕｉｔｓＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅ，ＳａｎＪｏｓｅ：ＩＥＥＥ，２００９：７７－８０．

［２６］ＳｔｏｐｐａＤ，ＢｏｒｇｈｅｔｔｉＦ，ＲｉｃｈａｒｄｓｏｎＪ，ｅｔａｌ．Ａ３２×３２ｐｉｘｅｌ

ａｒｒａｙｗｉｔｈｉｎｐｉｘｅｌｐｈｏｔｏｎｃｏｕｎｔｉｎｇａｎｄａｒｒｉｖａｌｔｉｍｅｍｅａｓ

ｕｒｅｍｅｎｔｉｎｔｈｅａｎａｌｏｇｄｏｍａｉｎ［Ｃ］／／２００９Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｏｆ

ＥＳＳＣＩＲＣ，Ａｔｈｅｎｓ：ＩＥＥＥ，２００９：２０４－２０７．

［２７］ＮｉｃｌａｓｓＣ，ＳｏｇａＭ，ＭａｔｓｕｂａｒａＨ，ｅｔａｌ．Ａ１００ｍｒａｎｇｅ

１０ｆｒａｍｅ／ｓ３４０×９６ｐｉｘｅｌｔｉｍｅｏｆｆｌｉｇｈｔｄｅｐｔｈｓｅｎｓｏｒｉｎ

０．１８μｍＣＭＯＳ［Ｊ］．ＩＥＥＥＪｏｕｒｎａｌｏｆＳｏｌｉｄＳｔａｔｅＣｉｒ

ｃｕｉｔｓ，２０１１，４８（２）：５５９－５７２．

［２８］ＶｅｅｒａｐｐａｎＣ，ＲｉｃｈａｒｄｓｏｎＪ，ＷａｌｋｅｒＲ，ｅｔａｌ．Ａ１６０×１２８ｓｉｎ

ｇｌｅｐｈｏｔｏｎｉｍａｇｅｓｅｎｓｏｒｗｉｔｈｏｎｐｉｘｅｌ５５ｐｓ１０ｂｔｉｍｅｔｏ

ｄｉｇｉｔａｌｃｏｎｖｅｒｔｅｒ［Ｃ］／／２０１１ＩＥＥＥＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＳｏｌｉｄＳｔａｔｅ

ＣｉｒｃｕｉｔｓＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅ．ＳａｎＦｒａｎｃｉｓｃｏ：ＩＥＥＥ，２０１１：３１２－３１４．

［２９］ＶｉｌｌａＦ，ＬｕｓｓａｎａＲ，ＢｒｏｎｚｉＤ，ｅｔａｌ．ＣＭＯＳｉｍａｇｅｒｗｉｔｈ

１０２４ＳＰＡＤｓａｎｄＴＤＣｓｆｏｒｓｉｎｇｌｅｐｈｏｔｏｎｔｉｍｉｎｇａｎｄ３Ｄ

ｔｉｍｅｏｆｆｌｉｇｈｔ［Ｊ］．ＩＥＥＥＪｏｕｒｎａｌｏｆＳｅｌｅｃｔｅｄＴｏｐｉｃｓｉｎ

ＱｕａｎｔｕｍＥｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ，２０１４，２０（６）：３６４－３７３．

［３０］ＴａｍｂｏｒｉｎｉＤ，ＭａｒｋｏｖｉｃＢ，ＶｉｌｌａＦ，ｅｔａｌ．１６ｃｈａｎｎｅｌｍｏｄ

ｕｌｅｂａｓｅｄｏｎａｍｏｎｏｌｉｔｈｉｃａｒｒａｙｏｆｓｉｎｇｌｅｐｈｏｔｏｎｄｅｔｅｃｔｏｒｓ

ａｎｄ１０ｐｓｔｉｍｅｔｏｄｉｇｉｔａｌｃｏｎｖｅｒｔｅｒｓ［Ｊ］．ＩＥＥＥＪｏｕｒｎａｌｏｆ

ＳｅｌｅｃｔｅｄＴｏｐｉｃｓｉｎＱｕａｎｔｕｍＥｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ，２０１４，２０（６）：

２１８－２２５．

［３１］ＶｏｒｎｉｃｕＩ，ＣａｒｍｏｎａＧａｌａｎＲ，ＲｏｄｒｉｇｕｅｚＶａｚｑｕｅｚＡ．Ａ

ＣＭＯＳ０．１８μｍ６４×６４ｓｉｎｇｌｅｐｈｏｔｏｎｉｍａｇｅｓｅｎｓｏｒｗｉｔｈ

ｉｎｐｉｘｅｌ１１ｂｔｉｍｅｔｏｄｉｇｉｔａｌｃｏｎｖｅｒｔｅｒ［Ｊ］．ＩＥＥＥＪｏｕｒｎａｌ

ｏｆＳｅｌｅｃｔｅｄＴｏｐｉｃｓｉｎＱｕａｎｔｕｍＥｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ，２０１４，２０（６）：

１３１－１３４．

［３２］ＢｒａｇａＬＨＣ，ＧａｓｐａｒｉｎｉＬ，ＧｒａｎｔＬ，ｅｔａｌ．Ａｆｕｌｌｙｄｉｇｉｔａｌ

８×１６ＳｉＰＭ ａｒｒａｙｆｏｒＰＥＴａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓｗｉｔｈｐｅｒｐｉｘｅｌ

ＴＤＣｓａｎｄｒｅａｌｔｉｍｅｅｎｅｒｇｙｏｕｔｐｕｔ［Ｊ］．ＩＥＥＥＪｏｕｒｎａｌｏｆ

ＳｏｌｉｄＳｔａｔｅＣｉｒｃｕｉｔｓ，２０１４，４９（１）：３０１－３１４．

００５ 激 光 与 红 外　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 第５５卷




